Kits de robótica Lego Mindstorms

 

Los MindStorms son una tecnología desarrollada por LEGO en la cual en base a las fichas tradicionales de LEGO, y un microcomputador (RCX), uno puede diseñar y programar robots, para hacer cualquier cosa que uno imagine. (Robot detector de intrusos, Robot que sigue un camino especifico, Robot que se mueva entre diferentes obstáculos y muchas cosas más.)

El robot se puede construir usando el RCX y alrededor de 700 fichas, entre ellas sensores, motores, llantas, engranajes, y entre ellas se pueden hacer robots autónomos (cuyo funcionamiento una vez cargado en la memoria del RCX es independiente de la PC).

 

El kit Robotics Invention system Incluye: 
[image: image1.jpg]


[image: image5.png]


[image: image6.jpg]


[image: image7.jpg]


[image: image8.jpg]|H !!ll

208 6 32




– Microcomputador RCX™ 
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- Transmisor Infrarojo
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- 700 piezas varias
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- 2 motores
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- 2 Sensores de Contacto
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- 1 Sensor de Luz
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Existen también en el mercado (pero no se incluyen en el kit) sensores de temperatura, sensores de rotación, y luces.

Kits de robótica Nacional
Está en desarrollo el primer kit de robótica nacional, que cumple muchas de las funciones del kit Lego Mindstorm pero a precios argentinos, y con trabajo argentino.  

Para más información: http://www.dutten.com.ar 
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Robótica sin kits prearmados

Existen en Argentina iniciativas de hacer robótica con materiales no convencionales: Por ejemplo, el trabajo del Prof. Ignacio Luppi, cuyos trabajos de robótica están basados en la construcción con materiales de mecano y motores, sensores, luces y otros implementos que los alumnos consiguen desarmando equipos descompuestos como fotocopiadoras, electrodomésticos, etc.

	Detalle de un gripp o herramienta en el extremo del brazo del robot (una mano con pinzas, que se abre por efecto de un resorte y se cierra por la tracción de un hilo, a través de un reductor.

Más información en http://www.geocities.com/igluppi/todologo.htm
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El receptor recibe el software, vía infrarojos, y se encarga de controlar las entradas y salidas a él conectadas. Permite ser programado en varios lenguajes. Funciona con seis pilas (recargables).





- Software








La torre envía lo que le indiquemos al RCX, vía infrarrojos. Existen versiones antiguas con torre con conexión Serial, o las más nuevas con torre USB.





Cuando se presiona su pieza amarilla el sensor de tacto envía una señal (un número 1) y si se suelta el sensor envía otra señal (un número 0). Con esos valores se programan las reacciones del robot.





El sensor detecta los cambios de luz y envía un valor numérico al RCX. El programador decide qué valor es “oscuridad”, “luz” o “negro”, “verde”.








